: . RAM Temperatur-Drehzahiregler mit Reversefunktion

LR ANIVIC 236.100

RAM Temperatur-Drehzahlregler mit Reversefunktion

Inhaltsverzeichnis
Kurzbeschreibung

Bedienelemente
Funktion
Automatik
Handbetrieb
Einstellen der Konfigurationsparameter
Min./Max. Drehzahl
Proportionalbereich
Hysterese
Temperatur-Korrektur
Werkseinstellungen laden
Auslieferungszustand / Werkseinstellungen
Montage — nur fiir autorisiertes Fachpersonal
Technische Daten
AuBenanschluss

12.10.17
RAM GmbH Mess- und Regeltechnik GewerbestraBie 3, 82211 Herrsching, Germany Tel. +49 8152 378-0

WWw.ram-group.com



RAM Temperatur-Drehzahlregler mit Reversefunktion

236.100

LA

Der RAM Temperatur-Drehzahlregler mit Reversefunktion
(236.100) erfasst Uber einen angeschlossenen externen
Temperatur-Fiihler (206.011 0.A.) die Ist-Temperatur und steuert in
Abhangigkeit der Regelabweichung lber einen 0-10V Ausgang z.B.
einen Drehzahl-gesteuerten Ventilator an. Uber einen Schalter
besteht die Méglichkeit einen potentialfreien Kontakt zu schalten mit
welchem beispielsweise bei einem Ventilator eine Dreh-
richtungsumkehr geschaltet werden kann. Zudem verfiigt das Gerat
Uber einen Handbetriebs-Modus, in welchem sich der Ausgang
manuell von 0% bis 100% einstellen lasst.
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Funktion

Der RAM Temperatur-Drehzahlregler mit Reversefunktion
(236.100) unterstitzt zwei Betriebsmodi: Im Automatikbetrieb wird
der Ausgang in Abhangigkeit der Regelabweichung (Ist- minus
Solltemperatur) gesteuert. Im Handbetrieb lasst sich der Ausgang
frei von 0% bis 100% einstellen. Die Umschaltung zwischen
Automatik- und Handbetrieb erfolgt wechselseitig durch kurzes
Driicken des Bedienknopfs. Nach Einschalten des Gerats, ebenso
nach Netzausfall, startet es im zuvor aktiven Modus. Wechselt man
aus dem Automatik- in den Handbetrieb, so zeigt das Display die
zuletzt von der Automatik eingestellte Drehzahl an, so dass man
diese fur den Handbetrieb libernehmen oder nach Belieben &ndern
kann. Zusatzlich besteht die Mdglichkeit Uber einen potentialfreien
Schalter ein Signal zur Drehrichtungsumkehr zu schalten. Beachten
Sie hierfur die technischen Spezifikationen des Ventilators.

Automatik

Der Automatik-Modus stellt die Hauptfunktion des RAM
Temperatur-Drehzahlreglers mit Reversefunktion dar. In Ab-
hangigkeit der eingestellten Soll-Temperatur (20.0°C in der
lllustration) sowie der vom Fihler gemessenen Ist-Temperatur
(23.5°C in der lllustration), steuert das Gerat den Ausgang mit O-
10V an. Ergibt sich aus der aktuellen Konfiguration beispielsweise
eine Drehzahl von 41%, so liegen am Ausgang 4.1V an.

Die Soll-Temperatur lasst sich im Automatik-Modus durch Drehen
des Bedienknopfes von 0°C bis 50°C einstellen.
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Steuerprinzip RAM Temperatur-Drehzahlregler mit Reversefunktion
(Automatikbetrieb)

Die oben stehende Abbildung illustriert das Steuerprinzip des
Temperatur-Drehzahlreglers mit Reversefunktion im Automatik-
Modus. Der Darstellung liegen folgende Konfigurations-Parameter
zugrunde:

Sollwert / Soll-Temperatur: 20°C
Min. Drehzahl: 15%

Max. Drehzahl: 90%
Proportionalbereich: 10.0K
Hysterese: 1.0K
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Geht man von einer Ist-Temperatur von 18.0°C aus, kann man der
Abbildung entnehmen, dass der Ausgang mit OV (Drehzahl 0%)
angesteuert wird. Steigt nun die Temperatur, andert sich zunachst
nichts. Erst wenn die Temperatur die eingestellte Soll-Temperatur
von 20.0°C {Ubersteigt, springt der Ausgang auf 15% (min.
Drehzahl). Anschliefend steigt die Ausgangsspannung linear an,
bis sie schlieBlich ab 30°C auf 90% begrenzt wird (max. Drehzahl).
Fallt die Temperatur anschlieBend, wird die Drehzahl/
Ausgangsspannung entsprechend angepasst. Unterschreitet die
Temperatur nun den Sollwert von 20.0°C, so wird aufgrund der
Hysterese von 1K der Ausgang nicht sofort ausgeschaltet, sondern
erst bei 19.0°C. Im Falle einer Drehrichtungsumkehr andert sich an
dem Beschriebenen Prinzip nichts, auller dass die Drehrichtung
des Ventilators umgekehrt ist.

Handbetrieb

Im Handbetrieb Iasst sich die Drehzahl manuell durch Drehen des
Bedienknopfs von 0% bis 100% einstellen. Entsprechend liegt am
Ausgang eine Spannung von OV bis 10V an. Obwohl die Ist-
Temperatur im Handbetrieb keine Auswirkung auf die Ansteuerung
des Ausgangs hat, wird sie zur Information in der ersten Zeile des
Displays angezeigt.

Handbetrieb t=23.5
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Einstellen der Konfigurationsparameter

Der RAM Temperatur-Drehzahlregler mit Reversefunktion verfligt
Uber ein Konfigurations-Meni, uber welches die nachfolgend
ausgeflhrten Parameter eingestellt werden kdénnen. Um in das
Konfigurations-Menu zu gelangen muss der Bedienknopf fiir etwa 5
Sekunden gedriickt werden. Das Konfigurations-Menu verfiigt tGber
zwei Seiten. Die Navigation erfolgt Uber einen schwarzen,
dreieckigen Cursor, welcher durch Drehen des Bedienrads bewegt
werden kann.

» Min. Drehzahl
Max. Drehzahl
Proportionalber.
Hysterese

Durch Driicken des Bedienknopfs gelangt man in die Ansicht zur
Anpassung des ausgewahlten Parameters bzw. zur Ricksetzung
auf Werkseinstellung.

Uber den letzten Meniipunkt (Konfig. beenden) verlasst man das
Konfigurations-Meni und gelangt in den zuvor aktiven
Betriebsmodus.

» Temp. Korrektur
Werkseinst. laden

Konfig. beenden

Befindet man sich in der Konfiguration und tatigt 30 Sekunden lang
keine Eingabe, so springt das System automatisch in den zuvor
aktiven Betriebsmodus zuriick. Sind dabei Anderungen eines
Parameters noch nicht mit OK bestatigt worden, so werden diese
auch nicht Gbernommen.

Min. Drehzahl

Die minimale Drehzahl bestimmt, welche Spannung am Ausgang
anliegt, wenn die Temperaturschwelle (Soll-Temperatur) erreicht ist.
Steigt die Temperatur weiter an, so steigt auch die
Ausgangsspannung entsprechend der anderen Konfigurations-
Parameter. Fallt die Ist-Temperatur (nach Erreichen / Uberschreiten
der Soll-Temperatur) wieder unter die eingestellte Soll-Temperatur,
so bleibt die Spannung, welche sich aus der minimalen Drehzahl
ergibt, so lange am Ausgang anliegen, bis die Ist-Temperatur auch
die Hysterese (d.h. Soll-Temperatur minus Hysterese-Parameter)
unterschritten hat.

Min. Drehzahl

alter Wert: 10 %
neuer Wert: 15 % <
Min. Drehzahl

alter Wert: 10 %
neuer Wert: 15 %

» OK 4 Abbrechen

Max. Drehzahl

Mit dem Parameter zur Einstellung der maximalen Drehzahl kann
die maximale Ausgangsspannung und damit die maximale
Drehzahl des Ventilators begrenzt werden. Dies kann z.B. sinnvoll
sein, um die Lautstérke oder den maximalen Luftstrom zu
begrenzen.

Proportionalbereich

Je starker die Ist-Temperatur vom Sollwert abweicht, desto héher
drehen sich die angeschlossenen Ventilatoren. Innerhalb des
Proportionalbereichs (Sollwert ... Sollwert plus Proportionalbereich-
Parameter) steigt die Drehzahl linear. Ubersteigt die Ist-Temperatur
den Sollwert um mehr als den Proportionalbereich, so wird der
Ausgang mit der maximalen Drehzahl angesteuert.

Hysterese

Um ein sténdiges Ein- und Ausschalten der Ventilatoren zu
vermeiden, lasst sich mittels des Hysterese-Parameters eine
Ausschalt-Schwelle festlegen, welche von der Ist-Temperatur
unterschritten werden muss, um die Ventilatoren wieder
abzuschalten. Diese Ausschalt-Schwelle kommt nur dann zum
Einsatz, wenn zuvor die eingestellte Soll-Temperatur erreicht bzw.
Uberschritten wurde.

Steigt die Temperatur nach Erreichen der eingestellten Soll-
Temperatur weiter an, steigt auch die Ausgangsspannung
entsprechend der Konfiguration. Fallt die Ist-Temperatur jedoch
nach Erreichen bzw. Uberschreiten der eingestellten Soll-
Temperatur wieder unter die eingestellte Soll-Temperatur, so bleibt
die Spannung, welche sich aus der minimalen Drehzahl ergibt, so
lange am Ausgang anliegen, bis die Ist-Temperatur auch die
Hysterese (d.h. Soll-Temperatur minus Hysterese-Parameter)
unterschritten hat.

Automatik Temperatur-Korrektur

In manchen Fallen (oder auch zur exakten Kalibrierung) kann es
notwendig sein, die angezeigte Ist-Temperatur zu korrigieren. Diese
Aufgabe Ubernimmt der Temperatur-Korrektur Parameter. Ein
eingestellter Wert wird auf die am Flhler gemessene Temperatur
aufaddiert, bevor diese als Ist-Temperatur weiter verarbeitet und
zur Berechnung der Drehzahl herangezogen wird.

Auslieferungszustand/Werkseinstellungen

Uber den Menii-Punkt ,Werkseinst. laden® lasst sich das Gerét in
den Auslieferungszustand zurlck versetzen.

Sobald sie mit OK bestdtigt haben, setzt das Gerat alle
Konfigurations-Parameter, den Sollwert, sowie die aktuelle
Einstellung der Drehzahl fir den Handbetrieb auf die
Werkseinstellungen zurlick und startet anschlieRend neu.

Wollen Sie die

Werkseinstellungen

Wiederherstellen?
OK » Abbrechen <«

Im Auslieferungszustand sind folgende Konfigurations-Parameter
eingestellt (Werkseinstellungen):

 Betriebsmodus: Automatik
« Sollwert: 20°C

* Min. Drehzahl: 10%

* Max. Drehzahl: 100%

* Proportionalbereich: 10K
* Hysterese: 1K
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Montage — nur durch autorisiertes Fachpersonal

ACHTUNG:

Fehischaltungen kénnen zur Beschadigung des Regelgerites
fihren! Fiir Schiaden, die durch falschen Anschluss und/oder
unsachgemiaBe Handhabung entstehen wird nicht gehaftet!

o Vor Arbeiten am Gerat Leitungen spannungsfrei schalten.

e Leitungen kénnen auch bei abgeschaltetem Gerat
Netzspannung fiihren!

e Der Anschluss darf nur durch autorisiertes Fachpersonal erfolgen!

e Der Anschluss ist nach beigefligtem Anschlussplan
durchzufiihren.

e Das Gerat ist nur fir den Anschluss an festverlegte Leitungen
bestimmt.

e Zu beachten: die VDE 0100, insbesondere Teil 705, sowie die EN
60730, Teil 1.

e Zu beachten sind auch die Vorschriften der 6rtlichen EVU.

o Der Temperatursensor ist so zu montieren, dass er die

durchschnittliche Raumtemperatur erfassen kann (Nahe zu Zu--

oder Abluftkanale vermeiden).

Die Sensor- und Steuerleitung (0-10V) sollten nicht zusammen

mit anderen stromfiihrenden Leitungen verlegt werden, um

Stdrungen zu vermeiden.

Sollte das Geréat nicht funktionieren, Uberprifen Sie bitte zuerst

den korrekten Anschluss und die Spannungsversorgung. Alle

Gerate durchlaufen vor Auslieferung eine manuelle Funktions-

und Qualitatskontrolle!

Bei der Installation des Gerates ist darauf zu achten, dass

netzspannungsfihrende Leitungen, wie Netzzufiihrung, nicht mit

niederspannungsfiihrenden Leitungen, wie Fuhlerleitung und

Steuerleitung in Berlihrung kommen (Mindestabstand 4mm bei

basisisolierten Leitern).

AuRerdem ist furr einen ausreichenden Schutz gegen

selbststandiges Losen aller Anschlussleiter zu sorgen, der den

Anforderungen nach EN 60730, Teil 1 geniigt. Dies kann

beispielsweise durch Abbinden der Leitungen mit Kabelbindern

erfolgen.

Sollten Kabel mit Abschirmung verlegt werden, bitte nur einseitig

und immer am Feldgerat erden, nicht in unserem Regler, dieser

bendtigt keine Erdung da er aus einem Kunststoffgehause

besteht.

Technische Daten

Betriebsspannung: 230V+10%, 50/60Hz, ca. 1,5VA
Schutzklassell (schutzisoliert)
Schutzart IP64
Umgebungstemperatur 0...50°C
AuRenabmessungen ca. 145x140x56mm
AulRenanschlussSchraubklemmen, max. 2,5mm? Litze
1x M16-, 2x M12-Kabelverschraubungen
Gewicht 480g
Gehause Polycarbonat, grau
Abmessung 120x122x55
Befestigung Wandmontage
Befestigungsmale 90x110x4,2mm
Eingang
Temperatur-Messbereich-25.0°C ... +60.0°C
Ausgangstetige Gleichspannung
Stellbereich 0...10V=0...100% Drehzahl
Belastung 5mA, kurzschlussfest
Einstellbereiche
Temperatur-Sollwert 0.0...50.0°C (in 0,2K-Schritt)
Drehzahl manuell 0...100% (in 1%-Schritten)
Minimale Drehzahl 0% ... maximale Drehzahl
Maximale Drehzahlminimale Drehzahl ... 100%
Proportionalbereich 0.0 K ... 20.0K (in 0,1K-Schritten)
Hysterese 0.0 K ... 5.0K (in 0,1K-Schritten)
Temperatur-Korrektur -5.0 K ... + 5.0 K (in 0,1K-Schritten)

» Temperatur Korrektur: 0.0K

Potentialfreier Schalter
Max. Schaltleistung mit Widerstandsnennlast :
6A 250V~ (10.000 Zyklen) - 10A 125V~ (6.000 Zyklen)
5A 12V- (10.000 Zyklen)
+ Ubergangswiderstand : 10 m%z max.
* Isolationsfestigkeit : 1.000 M%%2 min. bei 500V-
» Spannungsfestigkeit :
2.000 Vegr. 50 Hz min. zwischen Anschllssen
2.000 Vesr. 50 Hz min. zwischen Anschlissen und
Metallfrontplatte

AuBenanschluss

Der Temperaturfiihler weist eine starke Temperaturabhangigkeit
auf, wodurch Leitungswiderstdande im Allgemeinen ver-
nachlassigbar sind. Abgeschirmte Leitungen fir Fihler- und
Steuersignal sind nicht erforderlich.
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